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Note: To cancel self holding cmd
Do not connect terminal 7

Pour supprimer I'automaintien
ne pas raccorder la borne 7

- Emergency supply input
* Entrée alimentation de secours

Légende / Legend

Configurable command R1
Commande configurable
Configurable command R2

Commande configurable

Closing command R3
Commande fermeture

Opening command
Commande ouverture RD

Stop

Thermal protection
Protection thermique

Valve open
Vanne ouverte

Valve closed
Vanne fermée

Configurable relay
Relais configurable

Fault relay

terminal 26-28 closed=
actuator available

Relais défaut

contact 26-28 fermé=
servomoteur disponible

AT/AQ-25 & 250 TRIPHASEE INTELLI+
THREE PHASE AT/AQ-25 to 250 INTELLI+

Positionneur, RS4, HART OUT
Positionner, RS4, HART OUT
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