Débrayage volant
Declutching wheel

Indicateur de position
Position indicator
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Douille d’entrainement
265 gmovible *2
Removable drive
socket *2
Rondelle plate
| Flat ring
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Butées réglables limitant la
rotation & 90° (+/— 27)
Adjustable mechanical end
stops 90° (+/— 2°)
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Volant de commande
manuelle
Emergency Handwheel
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Prof/DepthW 8 NOTA: Plan non contractuel/No contractual Draft
*1 — L'actionneur est représenté dans sa taille maximale.
The actuator is represented in its maximale size.
¥ — Représentation de la douille en position fermée.
Representation of the socket in closed position.
*3 — Cote de démontage/Dimension to allow for dissassembly
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