Indicateur de position
Position indicator

Volant de commande
manuelle débrayable
Declutching
Emergency Handwheel
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$36  amovible *2
~ \ Removable drive
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o~ FO5 ¢35f8
| Rondelle de centrage
Centering ring
~ FO7 #55f8
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Butées réglables limitant la
rotation a 90" (+/— 2°)
Adjustable mechanical end
stops 90° (+/— 2)
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Boitier de raccordement
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Commande locales
Local controls

ISO 5211

FO5/F07
Vue A de la bride
View A of the flange
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FO5 = 8 x M6
Prof./Depth:15

FO7 = 8 x M8
Prof./Depth:20

NOTA: Plan non contractuel/No contractual Draft

*1 — Lactionneur est représenté dans sa taille maximale.
The actuator is represented in its maximale size.

*2 Représentation de la douille en position fermée.

" Representation of the socket in closed position.
3 — Cdte de démontage/Dimension to allow for dissassembly
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Encombrement / External Dimensions
SQL0 (Op.Time / Tempo 6s)

Etanche/Weatherproof
F05/F07
Commandes intégrées/Integrated controls
(Integral+/Posigam+/Modugam+)
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